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CONCLUSION

Con la culminacion de esta investigacion, se logré obtener una
gran experiencia y habildad en el area de la electrénica
especificamente en los sistemas de control y circuitos electricos, que
unido a la informatica estimuld nuestro interés para la realizacion de la

investigacién.

El disefo se adapté a un sistema de control de bucle cemado
especificamente al Modo de Control Todo o Nada, debido a que este
tiene solo dos posiciones © pasa el fren o no, donde esta sefial es

enviada al microprocesador para que actué.

Se construyd una microcomputadora requiriendo solo de suministro
de potencia, reloj y memoria, que junto al software realizado
responde como un cerebro capaz de tomar decisiones para que los

semdaforos concedan prioridad de paso al metro.

En la construccidon del hardware se realizd una fase de prueba para
simular el funcionamiento del disefid de tal forma que se pueda
visualizar los ciclos del seméforo, bajo condiciones normales y bajo
los ciclos eventuales de la presencia del tren, fomando las respectivas

medidas para cada caso.

Los circuitos vy sistemas usados para mostrar las ideas en discusion

fuerdn fomadas de la realidad, de modo que la investigacion ofrezca
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una alternativa en lo concerniente a un mejor y apropiado papel de
las computadoras en el disefo de sistemas, con la finalidad de
brindarle a la ciudad de Maracaibo una alfernativa de disefio

referente al frénsito para el proyecto Metromara.

RECOMENDACIONES

Después de realizar el dissfio del sistema de control de fransito,

automotor, peatonal, y via férrea se recomienda:

e Lo construccion de una fuente de poder utilizando un
transformador conectado a una alfimentacion de cormriente alterna,
para disminuir el voltaje a un nivel deseado, después recfificar con
un circuito de media onda u onda completa, y ufilizar dos
capacitores para ayudar a mantener el voltaje de cormente directa
y filtrar adicionalmente cualquier variacién de voltaje de alta
frecuencia. También se aconseja incluir el 7805 que es un circuito
integrado que contiene la fuente de referencia, el amplificador de
error, el dispositivo de control y la proteccion a la sobrecarga, todo
esto en un sélo chip. Esta eligi® esta compuerta porgue la
comiente que necesita foda la circulteria no sobre pasa en ningun

momento 1 Amp.
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FUENTE PE PODER

I

Fuente Romero y Villalobos

« Si se llega a implantar este sistema, el 8255 junto con un triac
vendrian a ser la interfaz entre el semdforo y el sistema, entonces
seria necesarioc conectarte una resistencia y un capacitor en
paralelo, para evitar que por bajos de  la electricidad se dispare

solo, enviando informacion errdénea al semaforo.

Luz del semaforo

100

salida

0.1

¢

Fuente Romero y Villalobos
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CICLO
CICLS

CICl2
CIC1l1

JP NZ,REGRE
D A,B

OR C

JP NZ,CICL7
DEC D

LD A,D

JP NZ,CICLS8
LD A,10

OUT (00},A
LD D,20

LD BC,24306d
DEC BC

INC BC

DEC BC

INC BC

DEC BC
IN A, (01)
AND 63d

JP NZ,REGRE
LD A,B

OR C

JP N%,CICLY
DEC D

LD A,D

JP NZ,CICLO
LD A,12

OUT (00),A
LD D,5

LD BC,24306d
DEC BC

INC BC

DEC BC

INC BC

DEC BC

IN A, (01)
AND 63d

JP NZ,REGRE
LD A,B

OR C

Jp NZ,CICl1
DEC D

LD A,D

JP NgZ,CICl2
JP VUELT

T}

Exa A

TEXT6.,ASC

TREN DETECTADC

COLOCA ROJO LADO B, VERDE LADO A

TOMZA INFORMACION PUERTO 01
FILTRA BITS PB1->PB6
TREN DETECTADO

COLOCA ROJO LADO B, AMARILLO LEDO A

TOMA INFORMACION PUERTO 01
FILTRA BITS PB1->PB6
TREN DETECTADO



INIC

REGRE

VOLV2
VOLV

VOLV4
VOLV3

VOLV6
VOLVS

ORG 0
LD A,82H
oUT (03),A

IN A, (01)
AND 1BH

JP 7,VERDE
1D A,24H
QUT (00),A
ID D,5

LD BC,360404d
DEC BC

INC BC

DEC BC

INC BC

DEC BC

1D A,B

OR C

JP NZ,VOLV
DEC D

LD A,D

JP NZ,VOLV2
LD A,0%H
OUT (00),A
LD D,3

LD BC, 360404
DEC BC

INC BC

DEC BC

INC BC

DEC BC

LD A,B

OR C

Jp NZ,VOLV3
DEC D

LD A,D

JP N%,VOLV4
LD A,O0AH
OUT (02),A
1D D,5

LD BC,36040d
DEC BC

INC BC

DEC BC

INC BC

DEC BC

LD 2,B

OR C

JP NZ,VOLV5
DEC D

1D A,D

JP NZ,VOLV6
IN A, (01)

ma twa M T s e

BT T et

.
!

.
I

TEXT6.ASC

COLOCER A: SALIDA
COLOCAR B: ENTRADA
COLOCAR C: SALIDA

VERIFICA LOS SENSORES 1 Y 2
TOMAMOS INF. DE PUERTO B
FILTRADO DE SENSORES 1,2,4 ¥ 5

COLOCAR LUZ AMARILLA AMBOS LADOS
TEMPORIZAR 5 SEGUNDOS
CICLO SE UN SEGUNDO

FIN DE CICLO
COLOCAR LUZ ROJA EN AMBOS LADOS

CICLO DE 3 SEGUNDOS

FIN DE CICLO
BAJAR BARRERA DE PASO

CICLO SE 5 SEGUNDO

FIN DE CICLO
VERIFICAR SI HAY CARRO ACCIDENTADO



F i a

TEXT6 .ASC

AND 192d ; FILTRA SENSORES CENTRALES
Jp 7,CICLO . SALTA SI NO HAY ACCIDENTADOS
LD A,15H . SENAL DE ALARMA Y SUBE BARRERAS
oUT (02),A
CICLO IN A, (01) ; TOMA INFORMACION DE B
AND 24H . FILTRA SENSORES DE PASO FINAL
JP Z,CICLO
IN A, (01) ;VERIFICA SI HAY TREN EN OTRO SENTIDO
AND 1BH
JP NZ,CICLO :
ID D,05 : ESPERAR QUE EL TREN PASE
VOLVS LD BC,36040d . CICLO SE UN SEGUNDO
VOLV7 DEC BC
INC BC
DEC BC
INC BC
DEC BC
LD A,B
OR C
JP NZ,VOLV7 ;
DEC D
LD A,D
JP WZ,VOLVS8 . FIN DE CICLO
LD A,05 ; SUBIR BARRERA
OUT(02),A
LD D,05 . ESPERAR QUE SUBA BARRERA
VOLVO LD BC,36040d
VOLVY9 DEC BC
INC BC
DEC BC
INC BC
DEC BC
1D A,B
OR C
JP NZ,VOLVS ;
DEC D
1D A,D
JP NZ,VOLVO : FIN DE CICLO
LD A,12H . COLOCAR LUZ VERDE
OUT (00),A
LD A,20H . ENVIAR SENAL DE RADIO FRECUENCIA
ouT (02),A
JP INIC : VUELVE AL INICIO
VERDE LD A,05
OUT (02),A . ELEVAR BARRERA
VUELT LD A,129d ;
OUT (00),A i COLOCAR ROJO LADO A Y CRUCE LADO B
LD D,15
CICL2 LD BC,24306d
CICL DEC BC
INC BC
DEC BC
INC BC
DEC BC
IN A, (01} ; TOMA INFORMACION PUERTO 01



CICL4
CICL3

CICL6
CICLS

CICLS8
CICL7

AND 63d

JP NZ,REGRE
1D A,B

OR C

JP N%,CICL
DEC D

D A,D

JP NZ,CICL2
D A, 17

OUT (00),A
1D D,20

LD BC,24306d
DEC BC

INC BC

DEC BC

INC BC.

DEC BC

IN A, {01)
AND 63d

JP NZ,REGRE
LD A,B

OR C

JP NZ,CICL3
DEC D

LD A,D

JP Ng,CICL4
LD A,33d
oUT (00),A
LD D,5

LD BC,243064d
DEC BC

INC BC

DEC BC

INC BC

DEC BC

IN A, {01)
AND 63d

JP NZ,REGRE
LD A,B

OR C

JP NZ,CICLS
DEC D

1D A,D

Jp NZ,CICL6
LD A,72d
OUT (00),A
LD D,15

LD BC,243064d
DEC BC

INC BC

DEC BC

INC BC

DEC BC

IN A, (01)
AND 63d

-y T TMa

TEXT6 .ASC

FILTRA BITS PB1->PB6
TREN DETECTADO

COLOCA VERDE LADO B, ROJO LADO A

r 3

TOMA INFORMACION PUERTO 01
FILTRA BITS PB1->PB6
TREN DETECTADO

COLOCA AMARILLO LADO B, ROJO LADO A

TOMA INFORMACION PUERTO 01
FILTRA BITS PBl->PB6
TREN DETECTADO

COLOCA ROJO LADO B, CRUCE LADO A

TOMA INFORMACION PUERTO 01
FILTRA BITS PB1->PB6



