CONCLUSIONES

Con la culminacion de esta investigacion se logré obtener un
conocimiento mucho mayor de los sistemas de control asistidos por el
computador y de la electrénica digital en general, ademas de obtener un
amplio conocimiento en el area de procesamiento de datos a través del

PC.

Una vez terminada la Investigacion se pudo concluir, que si es
posible realizar mediciones de sefiales de corriente alterna por medio del

computador personal.

Asi mismo se logré el desarrollo de un ambiente de trabajo
amigable en Visual Basic, para que el usuario interactue con el sistema de
control de la manera mas comoda posible, debido a que este software es
de facil manejo y proporciona al usuario algunas herramientas para

aprovechar al maximo los recursos del mismo.

Finalmente se logr6 cumplir con todos los objetivos de la
investigacion, los cuales se basaron fundamentalmente en los objetivos

especificos planteado en esta investigacion.



Se identificaron las metodologias necesarias para la elaboracion del
Software y del Hardware, obteniendo con esto una manera mas comoda
de trabajar, pudiendo asi contruir el hardware y el software necesario con

su respectiva interfaces.

Finalmente sé procedio a realizar una prueba del sistema
conjuntamente con el Hardware y el Software, logrando asi una

comunicacién entre ambas partes.



RECOMENDACIONES

Después del desarrollo del sistema de control para la realizacién de
pruebas y obtencidn de curvas caracteristicas en los motores de corriente

alterna, se dan las siguientes recomendaciones:

v' Materializar el sistema en una lamina de baquelita.

v' Desarrollar el hardware necesario para la elaboracién de otras

pruebas.

v' Utilizar Potenciometros que ocupen menor espacio y que

permitan un facil manejo.

v Colocar los transformadores de voltaje de 240:240 y el

120:120 en sus respectivas lineas de voltaje.

v' Colocar los toroides necesarios en cada una de las lineas para

realizar las respectivas mediciones de corriente.
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PANTALLA PRINCIPAL DEL SISTEMA.
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Anexo N° 1
Fuente: Huerta_Barroso (1999).



PANTALLA DE CONFIGURACION DE VOLTAJE
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Anexo N° 2
Fuente: Huerta_Barroso (1999).



PANTALLA DE PRUEBA EN CORTO CIRCUITO

{ CONTROL DE PRUEBAS = [=]E3
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Anexo N° 3
Fuente: Huerta_Barroso (1999).



PANTALLA DE INFORMACION DE PRUEBA DE

ROTOR BLOQUEADO

: CONTROL DE PRUEBAS = O] =]
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Esta prueba se efectila con el rotor del maotor asegurado
mecanicamente contra rotacion, este ensayo corresponde
al de corto circuito en los transformadores. Los motores
1 normales requieren un estudio cuidadoso para mantar un
medio sequro de blogueo. El peligro potencial es que, si el
[ bloqueo es inadecuado y s& separa de la posicidn de
aseguramiento, la pieza usada puede ser lanzada con
violenciay causar dafios o lesiones.

Anexo N° 4
Fuente: Huerta_Barroso (1999).




PANTALLA DE PRUEBA DE VACIO
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Anexo N° 5
Fuente: Huerta_Barroso (1999).



PANTALLA DE INFORMACION DE PRUEBA DE

VACIO
\ CONTROL DE PRUEBAS (O] =]
PF i Prueba rotor libre =l E
Esta prueba se efectila poniendo a trabajar el mator al
voltaje nominal con el gje girando librements. Al igual que en
la prueba de transformadores en circuito abierto, el ensayo
1 envacio de un motor de induccidn mide las pérdidas
rotacionales del motory proporciona informacion sobre su
carrients de magnetizacian.

Anexo N° 6
Fuente: Huerta_Barroso (1999).



PANTALLA DE CURVA DE ARRANQUE

\CONTROL DE PRUEBAS O] x|
PF i Curva de Arangue M=l E3i
i {amp)

t(seq)

Salir |

Anexo N° 7
Fuente: Huerta_Barroso (1999).



PANTALLA DE ACERCA DEL SISTEMA

{ CONTROL DE PRUEBAS = [=]E3
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Anexo N° 8
Fuente: Huerta_Barroso (1999)



PANTALLA DE INFORMACION SOBRE EL SISTEMA

: CONTROL DE PRUEBAS = O] =]

PF i Informacidn sobre el zistema M= Ei

La integracion de este Software con el Hardware adecuado, permite realizar
pruebas y obtener las curvas caracteristicas en los motores de corriente
alterna (A C) permitiendo conocer el voltaje nominal y la corrients nominal en
i dicho motor.

Si dezea obtener mayor informacidn o servicio tecnico comunicarse a través de los telefonos
0R1-431542 A4 0G7-61420
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Anexo N°9
Fuente: Huerta_Barroso (1999)



PANTALLA SOBRE LAS PARTES DE UN MOTOR

"\ CONTROL DE PRUEBAS
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Anexo N° 10
Fuente: Huerta_Barroso (1999)

SUMMARY
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1999.
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The intention of this projecty of investigation was the development of a
system of control who let to carry tests (short circuit and empty) in the
engines of current alternative (A.C) obtaining the curve characteristic of this
engine. The investigatién to begin by study the distinctes theorys about of
systems of control automotizades, for inmediately to determine the what more
oneselt adapted at this investigation. After oneself to develop two stages, the
of control and the interface, united this two stages for conform the circuit
general of the system. The realization of the sketch oneself elaborate in
diverses phases according the methodology of José Maria Angulo, this
phases are: definition of the especifications, scheme general of the hardware,
ordinograme general, adaptation between the hardware and the software,
depuration of the software, integration the hardware with the software and
construction of the prototype definitive and test finals. The resultes of this
investigation throw a form distincts and sing conmon for realice test in the
engines of current alternative (A.C) gaining so obtain a forme more economic
and rapid at the moment of perform theses test in the engines. So, this
investigation will bt to get confine and acurrate results on his performance,
getting with this the precission at the moment to make meditions as current
as voltage.



