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RESUMEN 
 

Velásquez Marcano, Frank Enrique. "Desarrollo de un Sistema de Monitoreo y 
Control Multientradas basado en una PC. Caso: BJ. Services de Venezuela, C.A." 
Universidad "Dr. Rafael Belloso Chacín".  Facultad de Ingenieria. Escuela de 
Electrónica.  Maracaibo 1999. 
 
 
 
 
 
El desarrollo de un sistema de monitoreo y control basado en un PC., para la 
empresa BJ. Services de Venezuela, C.A., atiende a la necesidad de 
sustitución y mejora del sistema de monitoreo de fabricación propia, 
relacionadas con su incapacidad para tomar acciones de control, para 
visualizar varias señales simultáneamente y la dificultad para conseguir sus 
repuestos en caso de requerirlos.  Por ésta razón, ésta investigación tiene 
como objetivo principal el Desarrollo de un Sistema de Monitoreo y Control 
Multientradas basado en una PC.   El tipo de investigación es aplicada y la 
metodología utilizada para el desarrollo de la investigación fue propia de los 
autores de este estudio; representado en los siguientes pasos:  Análisis de la 
investigación práctica y teórica del sistema de monitoreo, determinación de las 
necesidades y mecanismos, para el desarrollo de este trabajo de grado, 
diseño del hardware, estudio de la factibilidad, elaboración del hardware y 
software, realización de pruebas y análisis de los resultados.  Por medio de 
ésta investigación se obtuvo un Sistema de Monitoreo y Control, con capacidad 
de registrar las entradas de varias señales, asistido por el computador 
personal y de gran facilidad en el manejo, estableciendo así una buena relación 
entre el sistema desarrollado y el operador, logrando con todo ello cumplir con 
los objetivos propuestos. 
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INTRODUCCIÓN 

 

El monitoreo y control de las variables que intervienen en los servicios 

especializados de pozos petroleros, es una necesidad para mejorar los  niveles 

de seguridad y presición enmarcados en la política de calidad de la empresa. 

 

Cada día las exigencias del mercado aumentan. Por esta razón la 

contratista petrolera B.J. Services de Venezuela C.A, ha propuesto “El 

desarrollo de un sistema de monitoreo y control multientrada basado en la P.C“, 

para minimizar los errores durante el trabajo, obteniendo mayor eficacia en las 

operaciones llevadas a cabo mediante el uso de la computadora personal 

como herramienta de supervisión y control. 

  

Para ello se utilizó una metodología propia del autor de esta 

investigación compuesta por seis fases; análisis documental y práctica del 

sistema anteriormente utilizado, determinación de los requerimientos, diseño 

de la interfaz, estudio de factibilidad del sistema, elaboración del software, 

simulación y análisis de resultados. 

 

El desarrollo de este estudio, se encuentra enmarcado en cuatro 

capítulos que son:  Capítulo I .  El problema donde se plantea la problemática 



existente los propósitos de esta investigación, las razones de su utilización y su 

delimitación en tiempo y espacio. 

 

Capítulo II. Marco Teórico, en este capítulo se desarrollan los enfoques 

tomados como bases  teóricas, antecedentes de la investigación, definición de 

términos básicos y las variables de estudio. 

 

El tercer capítulo, Marco metodológico comprende: Tipo de 

investigación, metodología utilizada y  materiales y equipos. 

 

Por último,  el cuarto capítulo.  Resultados de la Investigación, en este 

capítulo se desarrollan las fases de la metodología descrita en el tercer capítulo, 

a fin de dar respuestas a los objetivos de la investigación. 

 

Cabe destacar, que por medio de este estudio se logro el desarrollo del 

sistema de monitoreo y control eficiente de las variables presión, densidad y 

flujo presentes en los trabajos llevados a cabo por la  empresa B.J. Services de 

Venezuela C.A., brindando una mayor seguridad y presición en dichos trabajos. 

 

  Asi mismo, se puede afirmar que el sistema desarrollado es de fácil 

manejo por parte del operador, mostrando un despliegue visual representado 

en barras y gráficos de gran claridad y de fácil lectura, cumpliendo de esta 



manera con los objetivos de la investigación y estableciendo teorías y 

conocimientos que puedan ser usados como base para futuras investigaciones 

en este campo. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 


