
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

CONCLUSION 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



CONCLUSIONES 

 

 Las conclusiones han sido definidas en términos del cumplimiento de 

cada uno de los objetivos determinados en esta investigación y utilizando los 

resultados obtenidos como base para la formulación de ellas, ya que reflejan 

los diferentes elementos encontrados en el transcurso de dicho proyecto. 

En relación con el primer objetivo, el cual se refiere a diagnosticar la 

situación actual del ambiente para conocer las variables de regulación, se 

llegó a la conclusión de que es necesario determinar primero cuáles son los 

valores de temperatura bajo las cuales el sistema debe trabajar, debido a 

que no en todas las áreas el ambiente posee las mismas características.  Por 

ello, se incorporó en el sistema un potenciómetro para poder variar los 

valores de temperatura que se desean monitorear y controlar. 

En cuanto al objetivo dirigido a identificar el nivel tecnológico necesario 

para la elaboración del sistema de control, se pudo percatar que existe una 

gran variedad de dispositivos electrónicos que cumplen de forma efectiva el 

trabajo para el cual fueron diseñados.  Para el sistema de control se utilizó un 

microcontrolador de alto nivel tecnológico ya que poseía grandes 

capacidades de mejoramiento de sus funciones.  Fue necesario seleccionar 

un microcontrolador que podía realizar funciones de conversión análoga-

digital el cual permitió mayor integración del sistema. 

 

 



 
 

  

En lo que se refiere al diseño del Sistema de Control de Temperatura 

Ambiental, se diseñó un sistema basado en un microcontrolador PIC 16F873 

el cual obtenía información de las variables monitoreadas a través de un 

sensor de temperatura LM335 y una foto celda.  Estos 2 periféricos 

permitieron al sistema monitorear las variables y determinar las acciones que 

debía realizar. 

En relación con el objetivo de establecer la integración de Software y 

Hardware, se elaboró un modelo a escala de la barrera térmica y se llevó del 

papel al protoboard el diagrama de pines del sistema de control, el cual 

permitió realizar diversas pruebas y evaluar tanto su eficiencia como su 

funcionamiento. 

Por último, respecto al objetivo de evaluar el funcionamiento del sistema 

de control de temperatura ambiental, se pudieron realizar diversas pruebas 

del sistema de control en un laboratorio gracias al hecho de haber cumplido 

el objetivo de la integración de software y hardware.  Sin embargo, debido a 

que el ambiente donde se realizaron las pruebas poseía una temperatura 

baja, se debieron cambiar los valores de temperatura monitoreadas con 

valores que permitieran al sistema responder mejor. 
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RECOMENDACIONES 

 

Una vez concluida esta investigación se pueden exponer las siguientes 

recomendaciones: 

• Para mayor optimización de este sistema de control de temperatura, 

se pueden utilizar un sensor el cual trabaje en grados centígrados para así 

no tener que realizar ajustes al momento de la conversión de unidad. 

• Diseñar una interfaz entre el controlador y la computadora con el 

propósito de observar y modificar con mayor comodidad las variables 

monitoreadas y controladas. 

• En un futuro realizar pruebas con el prototipo a tamaño real para así 

conocer mejor las fortalezas y debilidades que este posee. 

• Se aconseja realizar el montaje en baquelita, esto con el fin de 

obtener mayor comodidad a la hora de movilizar el sistema de control y 

asegurar que este no sea averiado debido a mal manejo o perdida de alguna 

conexión física. También es recomendable su montaje en baquelita ya que 

esto facilitaría pruebas fuera del laboratorio. 

• Antes de controlar una variable, se sugiere tener buena información 

teórica de la misma, así como también el asesoramiento de personas 

experimentadas en el área. 



 
 

  

• También se recomienda realizar pruebas de este sistema de control 

en un ambiente de temperatura ambiental normal debido a que este siendo 

un prototipo fue probado en un área el cual la temperatura ambiental ya era 

controlada y no permitió una prueba con variables normales.  

• Adaptar al sistema algún medio de visualización digital para así poder 

reportar la situación de las variables y los valores a los cuales esta 

configurado. 
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ANEXO No.1  PIC16F873 

 
 
 
 
 



 
 

  

 
Anexo No.2 Información Sensor LM335 

 
 
 



 
 

  

 
 
 
 
 
 

 
 

Anexo No. 3 Diagrama de Pines 
 

 


