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Avila Reyes, Ricardo Daniel y Rodriguez Salas, Pablo Humberto. Sistema de
Control de Temperatura Ambiental por Intercambio de Calor en una Barrera
Térmica. Universidad Dr. Rafael Belloso Chacin. Facultad de Ingenieria.
Escuela de Electronica. Maracaibo, 2004.

RESUMEN

La presente investigacion tiene como objetivo Desarrollar un sistema de
control de temperatura ambiental por intercambio de calor en una barrera
térmica. Para el marco tedrico se utilizaron autores como Angulo (1999), Kuo
(1996), Maloney (1994), Ogata (1993). El tipo de investigacion se tipifico
como descriptiva y aplicada, esta investigacién se apoyo en la técnica de
observacién documenta o bibliografica, se siguié una metodologia basada en
el autor Angulo, J. (1992) el cual esta basada en 8 fases, las cuales son:
definicion de especificaciones, Esquema general del Hardware, Ordinograma
General, Adaptacion entre el Software y el Hardware, Ordinograma
Modulares y Codificacion del Programa, Implementacion del Hardware,
Depuracion del Software y la Integracion del Software y del Hardware, estas
fases permiti6 la elaboracion de un prototipo el cual sirvid6 para realizar
diversas pruebas para la evaluacion del sistema y cumplir con los diversos
objetivos planteados. Con el desarrollo de este sistema de control de
temperatura se logro obtener un nivel mas dto de automatizacién en las
areas donde se instale estos dispositivos, a su vez se logra mayor proteccion
a aquellos equipos sensibles a los cambios de temperatura.

Palabras claves: Sistema de control, temperatura, microcontrolador.
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INTRODUCCION

En la actualidad, la incorporacion de tecnologias mas modernas a
nivel mundial ha venido dandose con gran impetu, enmarcada en un proceso
de constante modernizacion y evolucion, reflejandose a nivel industrial y en
nuestra sociedad; se ha convertido en un requisito obligatorio para toda
organizacion y sociedad que pretenda ser exitosa. Asi, los paises
desarrollados de tradicion altamente competitiva, hacen uso de tecnologia de
punta, probada para reinventar, automatizar y modernizar sus procesos
industriales como una ventaja diferencial, como también para lograr en sus
habitantes comodidades extraordinarias para obtener una mejor calidad de
vida. Estas tecnologias pueden representar la diferencia para que cualquier
pais desarrollado o en vias de desarrollo decida: crecer, subsistir o fracasar.

Hoy en dia la electronica es aplicable en todas las ramas del
conocimiento humano, dentro de esta rama tecnologica se encuentran los
sistemas de control, donde sus variables se pueden regular o cambiar. En
este caso se va aplicar a la temperatura.

Este proyecto de investigacion tiene la finalidad de desarrollar un
sistema de control de temperatura por intercambio de calor en una barrera
térmica, con el fin de proteger los equipos electronicos en las horas cuando
la intensidad de luz es muy alta y se genera mas calor, asi como para
también ser utilizado en residencias en las cuales se esté implementando el

concepto de “casas inteligentes”. Este sistema posee grandes



potencialidades en el area de automatizacion y proyectos de casas
inteligentes. Mas adelante se especificara detalle por detalle el
procedimiento de la investigacion.

Se espera que el aporte realizado por el presente estudio sirva de
herramienta para dar a conocer el area de control y automatizacion, asi como
de apoyo para futuras investigaciones.

El estudio se estructur6 en cuatro capitulos, los cuales se dividen
segun la informacion contenida en cada uno de ellos:

El capitulo | corresponde al problema, el cual contiene los detalles del
mismo, incluyendo la justificacion o importancia. Ademas se hace referencia
al objetivo general y a los objetivos especificos, tomando en cuenta la
delimitacion de la investigacion.

El Capitulo Il. Marco teorico, esta conformado por los antecedentes de
la investigacion, las bases tedricas, donde se encuentra toda la informacion
tedrica de la investigacion sustentada por diversos autores del area,
definiciones de términos béasicos asi como el sistema de variables, la cual
esta constituida por la definicion nominal, conceptual y operacional de ellas.

El capitulo 11l corresponde al marco metodoldgico, el cual contiene el
tipo y disefio de la metodologia utilizada en la investigaciébn segun varios
autores y los procedimientos que se llevaron a cabo para la realizacion de

este estudio.



El capitulo IV se refiere a los resultados de la investigacion. Este
posee la informacién del prototipo ya listo del sistema de control de
temperatura incluyendo las pruebas del mismao.

Por ultimo, se presentan las conclusiones a las que se llegaron en la

investigacion y las recomendaciones.



